
Best Practice: 

Robotergestützte Oberflächenbearbeitung 
–
Einfache Umsetzung und robuste Prozesse



ARTIMINDS ROBOTICS



UMFASSENDER ROBOTIK-PARTNER

PROGRAMMIER- & ANALYSE SOFTWARE
Herstellerübergreifende Low-Code-Softwareprodukte für 

sensor-adaptive Roboteranwendungen

KI-FORSCHUNG
Entwicklung modernster KI & 

Machine Learning Technologien 
für die Industrierobotik

TRAINING & SCHULUNG
Software-Schulungen, Inhouse-Trainings & 

Know-how-Transfer-Workshops

ROBOTIK-SERVICES
Projektunterstützung, 

Beratung & Engineering



Planen/Simulieren
Programmieren

Inbetriebnahme Instandhaltung
Analyse/ Optimierung

ARTIMINDS SOFTWARE-PRODUKTE

ROBOT PROGRAMMING 
SUITE (RPS)

LEARNING & ANALYTICS 
FOR ROBOTS (LAR)



Herausforderungen:
• Hohe Anzahl der zu bearbeitende Kanten & 

Orientierungsänderungen
• Hohe Geometriekomplexität
• Hohe Bahntreue gefordert
• Variantenvielfalt
• Zusammenspiel aller Komponenten (Roboter, Rotationstisch, 

Werkzeugwechsler, Werkzeug, HMI, SPS…)

Lösung:
Schnelle & eigenständige Umsetzung mit „CAD2Path“-Funktion
für Einrichtung & Kommunikation der Komponenten untereinander

Werkzeuge

Aufgabe: 
Entgraten von Verbundwerkstoffteilen

USE CASE 1: ENTGRATEN - WERKZEUGGEFÜHRT



USE CASE 1: ENTGRATEN - WERKZEUGGEFÜHRT

https://youtu.be/Dran8LtH5rU


Aufgabe: 
Auspolieren von Fehlstellen auf Bauteilen

Kameras

Herausforderungen:
• Fehlstellen auf jedem Bauteil an anderer Stelle
• Bearbeitung nur an Fehlstellen gewünscht
• Individuelle Anpresskraft erforderlich

Lösung:
• Lokalisierung der Fehlstellen auf Bauteil mittels Kamera
• Roboter mit Kraft-Momenten-Sensor fährt diese Stellen kraftgeregelt an 

und poliert sie mit der notwendiger Anpresskraft

KMS

USE CASE 2: POLIEREN VON FEHLSTELLEN



USE CASE 2: POLIEREN VON FEHLSTELLEN

https://youtu.be/FB_1gorRJAg


Aufgabe: 
• Aluminiumformschalen ausschleifen zum Erreichen der 

gewünschter Oberflächengüte
• Entlastung von Mitarbeitern, da nicht-ergonomische Arbeit 

Herausforderungen:
• Komplexe Geometrien
• Kleine Stückzahlen
• Keine Erfahrung mit Robotik
• Oberflächengüte erfordert konstante Anpresskraft

Lösung:
Einfache Programmierung mit „CAD2Path-Force“-Funktion

USE CASE 3: FORMSCHALEN SCHLEIFEN - WERKZEUGGEFÜHRT



USE CASE 3: FORMSCHALEN SCHLEIFEN - WERKZEUGGEFÜHRT

https://youtu.be/WDhgBag6WS4


Aufgabe: 
• Rohrinnenseite Bauteiltoleranz spezifisch bearbeiten
• Sensor-basierte „digitalisierte“ Lösung

Herausforderungen:
• Prozess erfordert oszillierende Bewegung auf gewölbter 

Oberfläche, dadurch komplexe Programmieraufgabe
• Kompensation von Toleranzen: Prozess erfordert konstante 

Anpresskraft
• Einrichtung der optimalen Regelparameter des Kraft-

Momenten-Sensors

Lösung:
• Dauerhafte Prozessüberwachung
• Erkennen von Verbesserungspotential & schnelle Anpassung 

von Regelparametern über Analysesoftware ArtiMinds LAR

USE CASE 4: SCHWEIßNAHTSCHLEIFEN - WERKSTÜCKGEFÜHRT



USE CASE 4: SCHWEIßNAHTSCHLEIFEN - WERKSTÜCKGEFÜHRT

https://youtu.be/hEuy88k5TPY


AUSBLICK: KI-BASIERTE PROZESSEINRICHTUNG



We simplify robot deployment

STARTEN SIE JETZT!
Vereinbaren Sie eine unverbindliche 
ONLINE LIVE DEMO und sparen Sie schon 
beim nächsten Projekt Zeit und Kosten.

www.artiminds.com/demo

ArtiMinds Robotics GmbH | contact@artiminds.com |+49 721 509998 0

Christopher Abel

christopher.abel@artiminds.com
+49 157 80471283
ArtiMinds Robotics GmbH

We simplify robot deployment

Wir haben Ihr Interesse geweckt?

Sprechen Sie uns gerne an!


